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M-13.01.01 BETON FUNDAMENTOW W DESKOWANIU

1.WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne Wykonania©dbioru Rob6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \0ylinia i Odbioru Rob6t Budowlanych (zwane dalej §T)
wymagania dotycgee wykonania i odbioru fundamentéw podp6r w rameadfania: Projekt techniczny rozbidrki
i budowy mostu na rzece kance w cigu drogi gminnej Stare Dziegzno — Stawnica.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontrakiorzy realizacji Robét wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST majastosowanie przy wykonywaniu betonu konstrukaynes tawach i
pitytach fundamentowych oraz w ptytach pézeywych obiektow inynierskich.

Klase betonu naley przyjmowa zgodnie z dokumentagcprojektow.

1.4.0kreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej S| ggodne z obowzujacymi polskimi normami i D-M-00.00.00 [1] oraz ST
M.13.01.00[2], pkt 1.4.

1.5.0g6Ine wymagania dotycgce robét
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w D-M.00.00.00 [1], pkt 1. orazN81.3.01.00. [2].

2. MATERIALY
2.1.0g6lne wymagania dotyczce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatow podano w D-M-00.00.00 [1], pkt 2.

2.2.Skfadniki mieszanki betonowe;j

Wymagania dla sktadnikéw mieszanki betonowe] i dkiaieszanki betonowej - wg M-13.01.00. [2] jak dla
betonu konstrukcyjnego odpowiedniej klasy i akisivosci do 5%.

W warunkach agresywnegomodowiska (klasa ekspozycji XA2 wg pkt.1.3.) dladr@w konstrukcyjnych
fundamentow dopuszczalne jest stosowanie jedymeotu portlandzkiego czystego (bez dodatkow) o wig$o
odporngci na siarczany (HSR).

3. SPRZET
Wymagania dotycce sprztu podano —w ST M.13.01.00,[2] i M.15.02.03 [3&t B.

4. TRANSPORT
Warunki transportu wg ST M.13.01.00 [2] i M.15.02[8&], pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Warunki wykonania robot wg ST M.13.01.00 [2], pktjak dla betonu danej klasy.

Uwaga Niezalenie od wytyczenia obiektu na podstawie wspgdreich w projekcie wykonawczym obiektu
mostowego nale wytyczy¢ obiekt na podstawie dokumentaciji drogowej. W padku rozbienosci nalery
bezzwlocznie powiadorilnzyniera i Projektanta celem ustalenia dalszegogpostania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Zasady kontroli jakéci robot wg ST M.13.01.00 [2], pkt 6, jak dla betoadpowiedniej klasy. W przypadku
posadowienia fundamentéw paej poziomu przemarzania gruntu nie wymagalsidania mrozoodporia i
nasgkliwoséci betonu.

7. OBMIAR ROBOT

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w D-M-00.00\89magania ogolne” [1], pkt 7.

Jednostk obmiaru jest h(metr szécienny) betonu konstrukcyjnego danej klasy wbudaganw fundament lub
piyte przepciowg na podstawie dokumentacji projektowej i pomiartevenie.

8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru robot wg ST M.13.01.00.[2] pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
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Wynagrodzenie ryczattowe: zasady ptdtrigpodano w umowie radzy Zamawiagcym a Wykonawg.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (ST)

1. ST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogélne”

2. ST M-13.01.00 ~Beton konstrukcyjny”

3. ST M-11.01.01 ~Wykonanie wykopéw w gruncie nieskglim”

10.2. Normy

4. PN-EN 197-1:2002 Cement. &¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodisodotyczce
cementéw powszechnegaytku.

5.  PN-EN 206-1 Beton. GZ¢ 1: Wymagania, wikxiwosci, produkcja i zgodni.

6. PN-B 06265:2004 Krajowe uzupetnienie PN-EN 206-02®Beton. Cgs¢ 1: Wymagania,

wihasciwosci, produkcja i zgodni.
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