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M-20.01.11 PUNKTY POMIAROWO-KONTROLNE NA DROGOWYCH
OBIEKTACH IN ZYNIERSKICH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \biy&inia i Odbioru Robét Budowlanych (STWIORB) s
wymagania dotycce wykonania i odbioru robot zgaanych z zaktadaniem punktéw pomiarowo-kontrolmych
ramach zadania: Projekt techniczny rozbidrki i bugonostu na rzece tzance w cigu drogi gminnej Stare
Dzierzzno — Stawnica.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetygokontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét aganych z zaktadaniem punktéw

pomiarowo-kontrolnych na ndoie obiektach iaynierskich.

Zakres rob6t obejmuje:

- wykonanie i osadzenie znakow pomiarowych na olxekeynierskim

- zalaenie w bezpé&rednim gsiedztwie obiektu ifynierskiego statych znakéw wysalaiowych
nawigzanych do niwelacji pesstwowej

- wykonanie niezbdnych prac geodezyjnych

- kontrok osiada podpo6r do czas ich ustabilizowania si

1.4. Okredlenia podstawowe

Okredlenia podane w niniejszej STWIORBg szgodne z obowkujacymi polskimi normami podanymi
w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” [1] , pkt 1.

1.4.1 Znaki pomiarowe — znaki wysoftiowe (repery) umieszczane na obiektactymmerskich w celu oceny
prawidtowej pracy obiektow lub wodowskazy umieszezarzy obiektach mostowych zlokalizowanych nad
ciekami wodnymi, slzgce do pomiaru przeptywagej wody

1.4.2. Staly znak wysok&iowy — utrwalony w terenie znak wysckiowy o okrélonej rzdnej wzgtdem
przyjetego poziomu odniesienia, stangey podstaw pomiaréw niwelacyjnych

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolfig; pkt 1.5.

Przy wykonywaniu zakladania punktéw pomiarowo kolmych naley przestrzega Dz. U. Nr 63
.Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdnia 30.05.2000r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiadldrogowe obiekty izynierskie i ich usytuowanie”.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogoblne wymagania dotygee materialtéw podano w D-M-00.00.00 “Wymaganialogd1], pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robét

Znaki pomiarowe powinny liywykonane z trwalego materiatu, odpornego na ckymtimosferyczne.

Do wykonania i osadzenia znakéw pomiarowych hagosowd materialy:

prefabrykowane lub wykonane ,na mokro” stupki zdret C20/25(B25) wg STWIORB M.13.02.01[2].
trzpienie geodezyjne ze stali nierdzewnej

profile stalowe ze stali S235JR wg PN-EN 10025[4]

prety stalowe ze stali A-IlIIN wg STWIORB M.12.01.02}[3

- zywice epoksydowe do osadzania trzpieni w otworach

Zastosowanaywica powinna by materialem twardniggym bezskurczowo, méebardzo dobre wkaiwosci
mechaniczne i miebardzo dohy przyczepnét do stali, betonu i kamienia. Naie zastosowa zywice, ktéra
spetnia wkdciwosci podane w tablicy 1.

Tablica 1

L.p. Wiasciwosci Jednostki Wymagania Metoda badania wg

1 Wytrzymald¢ na odrywanie MPa >3 PN-92/B-01814[5]
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2 Przyczepn& do stali MPa >8 PN-92/B-01814[5]
3 Wytrzymald¢ na rozciganie MPa =30 PN-81/C-89034[6]
4 Wytrzymaldé¢ na zginanie MPa >45 PN-EN ISO 178:1998[7]
5 Wytrzymatd¢ nasciskanie MPa =90 PN-EN ISO 604:2000([8]

Materialy stosowane do wykonania rob6t podlegédiceptacji layniera.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w D-M-00.00.00 “Wymagania ogoine” [14t B.

Jakikolwiek sprzt, narzdzia i urzdzenia, ktére nie gwarantujvymaga jakasciowych robét, bda odrzucone
przez Irkyniera i niedopuszczone do robét.

3.2. Sprat do wykonania robét

Do wyznaczania punktow pomiarowo kontrolnych gprzykonawca powinien méew dyspozycji naspujacy
sprzt:

— teodolity,

— niwelatory,

- tyczki,

- laty,

—  tasmy

Sprzt stosowany do wyznaczenia punktow wysa@kowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej
doktadnaci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w D-M-00.00.00 “Wymagania nggl], pkt 4.
Dopuszczalny jest dowolny rodzadjodkow transportowych zaakceptowany przezyiera, stiagcy do
przewozu geodetow, sgitn geodezyjnego oraz materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonania robé6t podano w D-M-00.00Wymagania ogoine[1], pkt 5.

Wykonawca przed przygtieniem do Robét przedstawi Zynierowi do akceptacji Projekt Technologii i
Organizacji Robot oraz Program Zapewniania Sekdla Robot (PZJdR) uwzglniajacy wszystkie warunki , w
jakich kedg wykonywane Roboty. W Projekcie Technologii i Orgacji Robét Wykonawca zawrze metody
wbudowania poszczegoélnych punktéw pomiarowych ykiEthniczne materiatow, opis prac przygotowawczych
ewentualne pomosty i podesty robocze, zagadniespibczéstwa pracy i bezpiecastwa ruchu w trakcie
prowadzenia Roboét.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez uprawnionego geedegodnie z obowizujacymi instrukcjami
Gtownego Urzdu Geodezji i Kartografii (GUGIK). Prace najepoprzedzt uzgodnieniami z UGIK.
Usytuowanie reperéw uzgodmalery z Irynierem.

Ponadto Wykonawca undieé w poblizu obiektu dwa stale znaki wysalaowe (po 1 z kadej strony obiektu)
dowigzane do niwelacji pestwowej. Czynnéci te wykona geodeta uprawniony na zlecenie WykayaRoboty
wykona zgodnie z 8298.1-6 Rozpadzenia MTiGM z dnia 30.05.2000r. Dz.U. Nr 63 z dBi@8.2000r.Po
zakaiczeniu robdt naley repery uwzgidnic w geodezyjnej dokumentacji powykonawczej opisujch
wspotrzdne i rzdne w ukladzie pastwowym.

Wytyczenie punktdw pomiarowo kontrolnych nale wykona przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
pahstwowej.

5.2. Wykonanie stalych znakéw wysoléziowych

llos¢ stalych znakéw wysokeiowych powinna b§ zgodna z dokumentacja projektpwStaly znak
wysokasciowy nalery umiesci¢ poza korpusem nasypu drogi w niewielkiej odlégiad obiektu i dowjzat do
uktadu niwelacji pastwowej. Staly znak wysokoiowy naley wykona przed zateeniem znakéw
wysokasciowych na podporach. Staly znak wysékiowy naley wykona w postaci stupka betonowego
(prefabrykowanego lub ,na mokro”) z osadzonym nangp powierzchni trzpieniem geodezyjnym ze stali
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nierdzewnej. Stupek nalg wykona o przekroju 20x20 cm i wysokoi takiej, aby podstawa stupka byta
posadowiona pomej poziomu przemarzania, a wierzch z osadzonymenigm geodezyjnym znajdowalesi
okoto 20 cm nad powierzchnterenu.

5.3. Wykonanie znakéw wysokéciowych na obiekcie

llos¢ znakdéw wysokéciowych montowanych na obiekcie powinna¢tggodna z dokumentacjprojektov.
W celu umdliwienia kontroli osiadad podpdr obiektu znaki wysokoiowe przewidziane do osadzenia
w podporach obiektu nalg zamontowé bezpdrednio po rozszafowaniu podp6r i zniwel@wa oparciu o staty
znak wysokéciowy nawizany do uktadu niwelacji patwowe;.

Zaklada si wykonanie znakéw wysokoiowych w postaci stalowych trzpieni ze stali nierdnej osadzonych
w otworach wierconych, przyzyciu zywicy epoksydowej.

Miejsce osadzenia znaku (trzpienia) musi zapéwmizliwos¢ ustawienia na nim faty niwelacyjnej i wykonanie
odczytu, natomiast ksztalt trzpienia powinien zapiéywednoznaczny spos6b ustawienia na nim faty.

Przed przysipieniem do wykonania otworéw nalewykona niezlydne pomosty i rusztowania umiwviajace
dostp do konstrukcji w miejscach wykonywania odwiertéav takke zapewniajce bezpieczestwo pracy
obstugi oraz bezpiecastwo wytkownikéw drég.

Srednie i glebokos¢ otworéw naleéy ustalt na podstawiesrednicy trzpieni do osadzenia oraz zatece
Producentaywicy epoksydowej.

Po wywierceniu otworéw nalg je oczyci¢ strumieniem spzonego powietrza o @iieniu nie mniejszym i
0,6 MPa i zabezpieczyje przed zanieczyszczeniem i zawilgoceniem. Skkadzywicy nalery mieszé

w proporcjachicisle wg wskaza producenta. Sktadniki nate mieszé az do osigniecia jednolitej barwy, przez
okres czasu okémny przez producenta, lecz nie krécef przez 3 minuty. Nagpnie wymieszany materiat
nalezy przela do czystego pojemnika i jeszcze raz wymiésgaas przydatrioi zywicy w temperaturze +2C
wynosi zwykle okoto 30 minut. Temperatura po@ta otoczenia w trakcie aplikacgjywicy powinna wynosi od
+5°C do +3C°C. Trzpienie przed ich osadzeniem muby¢ doktadnie oczyszczone.

5.4. Prace geodezyjne

Dla kazdego statego znaku wysalaiowego naley sporzdzi¢ opis topograficzny unidiwiajacy:

— odnalezienie i zidentyfikowanie znaku

— naniesieniu punktu na mapopograficzg (1:10 000)

Ponadto dla kalego statego znaku wysalaiowego nalgy okreli¢ jego rzdmg w nawizaniu do uktadu
niwelacji paistwowej.

W oparciu o rzdne statych znakéw wysoktiowych naley okresli¢ rzedne znakéw wysok&iowych
osadzonych na obiekcie. &ine te powinny by okreslone z doktadnécia do 1 mm.

Dla poszczegolnych zaflageodezyjnych zwizanych z osadzeniem znakdédw pomiarowych na obiektach
inzynierskich i monitoringiem osiadgpodp6r obiektu mostowego najesporadzi¢ odpowiednie opracowania,
z ktérych naley utworzy¢ koncowg dokumentagj geodezyjg (operat geodezyjny).

5.5. Kontrola osiadai podpor

Wykonawca opracuje projekt roboczy i harmonogramtioli osiada podp6r obiektu mostowego i przegjo
do akceptacji Iayniera.

Jezeli Inzynier z jakicK powodow tak zadecyduje, Wykonawca powinien rozsgerzakres monitoringu
o dodatkowe pomiary (np. kontrola pionaiebpodpar).

Monitoring osiada nalezy prowadzt zgodnie z zatwierdzonym przezzymiera harmonogramem w oparciu
o pomiar bazowy wykonany bezpednio po zamontowaniu znakéw wységomwych w podporach obiektu
mostowego.

Wyniki pomiaréw kontrolnych (monitoringu) nate na biggco przekazywé Inzynierowi oaz po zaki@zeniu
monitoringu dadczy¢ do dokumentacji powykonawczej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w D-M-00.00.00 “Wymagania 0ogding;’[ikt 6.

Kontrole jakacsci prac pomiarowych zwranych z zakladaniem punktéw pomiarowo-kontrolnycdlery
prowadzé wg ogolnych zasad oldlenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.
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6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysfpieniem do robot Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszaeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@wv
(certyfikaty zgodnéci, deklaracje zgodrci, aprobaty techniczne, protokoty kontroli i odhiov wytworni
itp.), potwierdzajce zgodné& materiatdw z wymaganiami pktu 2 niniejszej spd@fii,

- ew. wykong wlasne badania wdaiwosci materiatbw przeznaczonych do wykonania robotedéne
w pkcie 2 lub przez tryniera,

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawi tgnierowi do akceptacji.

6.3. Kontrola jakosci robét
Kontrole jakosci rob6t naley przeprowadzé na zgodnét z dokumentagj projektove i pkt.5. niniejszej
STWIORB,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w D-M-00.00MB9magania ogélne’[1], pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiaru jest 1 szt. wykonania i odebrania punldmiarowo — kontrolnego (reperu) na obiekcie lub
stalego w gsiedztwie obiektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w D-M-00.00,96/magania ogolne”[1].

8.3. Odbiér ostateczny

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektova, STWIORB i wymaganiami kyniera, jeeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

Podstaw dokonania odbiorugsnastpujace dokumenty:

a) Dziennik Budowy

b) Dokumentacja Projektowa, Projekt Technologii i Qrigacji Robo6t oraz PZJdR z naniesionymi zmianami
dokonywanymi w trkcie budowy i uzasadnienia dokoagych zmian

c) dokumenty dotycze jakdci wbudowywanych materiatow

d) pisemne stwierdzenia przezzjmiera w Dzienniku Budowy wykonania oKlenych Robdt zgodnie z
dokumentagj projektows oraz wymaganiami zawartymi w STWIORB oraz wgaie zgody ha
przystpienie przez Wykonawecdo realizacji kolejnej fazy robét.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wynagrodzenie ryczaitowe: zasady ptatrigpodano w umowie mdzy Zamawiagcym a Wykonawg.

10. Przepisy zwazane

10.1. Specyfikacje techniczne

1. D-M-00.00.00. ,Wymagania ogélne”
2. M.13.02.01  Beton niekonstrukcyjny
3.M.12.01.02.  Zbrojenie betonu

10.2. Normy

4.  PN-EN 10025 Wyroby walcowane naggar z niestopowych stali konstrukcyjnych

5 PN-92/B-0814 Antykorozyjne zabezpieczenia w budgiotwie-Konstrukcje betonowe i
zelbetowe-Metoda badania przyczegrigpowtok ochronnych.

6 PN-81/C-89034 Tworzywa sztuczne-Oznaczenie cetizywnatagciowych przy statycznym
rozcigganiu

7 PN-ENISO 178:1998 Tworzywa sztuczne-Oznaczatagcwosci podczas zginania

8 PN-EN ISO 604:2000 Tworzywa sztuczne -Oznaczatagciwosci podczas zginania

9 PN-EN ISO 2535:2002(U) Nienasycangvice poliestrowe - Metody bad@znaczenie czasu

zelowania w temperaturze 5
10 PN-EN ISO 2431:1999 Farby i lakiery - Oznaczamiasu wyptywu za pomgdkubkow

wyptywowych
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10.2. Inne

11.Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykamy prac geodezyjnych.

12.Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugaestycji. Gtowny Urazd Geodezji i Kartografii,

Warszawa, 1979

13.Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowéopte, GUGIK, 1989

14.Instrukcja techniczna G-2. Wysakiwa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

15.Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsokaciowe, GUGIK, 1979

16.Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacy{pegGiK, 1983

17.Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjng3s<, 1983.

18.Dz. U. Nr 63 ,Rozpordzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiegrzia 30.05.2000r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiddiaogowe obiekty izynierskie i ich usytuowanie”




